
精确计算道路的几何参数

Smart Geometrics子系统由测量

Smart Geometrics是一套车载的
子系统，它采用一种取得专利的控制
算法和陀螺仪和软件的组合来测量道
路的横坡，横断面，垂直线形（坡
度）和水平线形（弯道半径）。

车辆前后俯仰，左右摇摆，和行驶方

向的垂直陀螺仪组成。
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这些陀螺仪的输出和其它 测量
数据一起输入到车载的计算机中，以
计算公路部门和路面管理系统
（ ）要求的弯道位置、半径、坡
度位置和百分比坡度。

Smart Rutbar

/

左右摇摆的数据，当与 （车辙横断面）的数据结合使用
时，可获得道路每个车道的横坡。使用专用软件和自动开始部件能获得多
车道的横断面。还可计算出铣刨 填充的数量以及积水深度。

前后俯仰的数据可用来测定公路的高程和坡度，与水准点或测量用基
准石桩结合使用，可以获得垂直线形（坡度）。

行驶方向陀螺仪输出描述道路水平线形（弯道）的方向数据。根据这
些数据可计算出弯道进入点和离开点。

特点

左右摇摆数据和Smart Rutbar（车辙横断面）数据
结合使用，可精确测量多车道道路的横坡和横断面。
每隔4米采集垂直和水平几何参数。

自校正向心力。

提供确定安全行驶区，横断面，积水深度（有打滑
可能性）、铣刨/填充数量，坡度和横坡所需的几
何数据。

测量时行驶速度可变。
与ARAN所有子系统兼容，如Smart Rutbar ,Wiserax ，
GPS。
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与GIS和GPS结合使用，具有自动绘图功能

当GPS接收不了卫星信号时，可填充空白，辅助GPS。

满足美国联邦公路管理局（FHWA）对弯道分类的要求。


