
GPS用来提供道路设施的位置坐
标，并用CAD或地理信息系统（GIS）
制作地图。

ARAN的GPS与其它子系统结合成一
个整体，因此如果接收器不能追踪足
够的卫星以确定其位置，或者卫星失
锁时，ARAN的距离测量仪（DMI）和
ARAN的惯性参照系统（Smart
Geometrics或POS/LV）将填补这些空
白。

系统的精度取决于操作模式：

Roadware采用一套12通道的移动
接收机和实时差分GPS服务，例如
Omnistar和Coast Guard Beacon。
Omnistar是一种卫星差分修正服务，
有了它就不需装固定基站。

单机模式：配有一套安装在ARAN车上的
接收机，系统精度达5m或更高。
差分模式：要使用一个辅助基站。在后
处理过程中，把来自基站和机动检测车
的数据合并，可以到达亚米级的精度。
实时差分模式：在实时差分GPS模式下，
要接收来自卫星或调频（FM）发射机的
差分修正信号。通常精度为1m。





特点

可用来建立路旁设施的编目（桥梁、
护栏、铁路交叉口等）。

GPS数据可以输出到任何一套流行
的GIS软件中。

所有的ARAN数据，包括图像都可加上
GPS坐标标签。

可靠的数据和图像定位

全球卫星定位系统( G P S )

数据的格式通常为UTM坐标。


