Video del pavimento

Productos

Imdgenes digitales del pavimento

Brazos retrctiles que albergan cdmaras para la
captacion de imdgenes digitales del pavimento en
toda el drea evaluada. La altura y resolucion de las
camaras cumplen con los requisitos de cobertura
del ancho de la pista y la visibilidad minima del
ancho de las grietas. Las imdgenes captadas son
ideales para salidas a terreno virtuales y
evaluaciones visuales o automatizadas de
deterioros.

Con el sistema de captacién de imdgenes del pavimento del vehiculo
ARAN, las imdgenes digitales del pavimento tomadas del suelo (en
formato JPEG) son almacenadas directamente al disco durante todo el
largo y hasta un ancho de 4,27 metros (14 pies) de la pista evaluada
mediante dos cdmaras digitales monocromaticas de alta resolucion.

Luces estroboscdpicas posicionadas en dngulos 6ptimos y sincronizadas

con las cdmaras brindan una iluminacion artificial intensa atn en la
presencia de luz natural.

La calidad e intensidad de la luz proporcionada por los sistemas
estroboscpicos es superior a aquella proporcionada por los sistemas
incandescentes estdndares que generalmente requieren que la filmacién
ocurra durante horas del dia en que la intensidad de luz natural es menor,
para asequrar la calidad optima de la imagen. Los sistemas
estroboscdpicos de alta intensidad permiten la captacién de imégenes a
toda hora del dia y en cualquier condicion de luz (por ejemplo, dias
nublados, despejados, etc.).

Las cdmaras izquierda y derecha estan sincronizadas y el software de
tiempo real traslapa las imégenes y une los marcos tomados a izquierda
y derecha para construir una visién ininterrumpida del ancho completo
de la pista. Cada una de las imégenes que resultan de este proceso
representa una centésima de milla continua de la via.

Las imagenes captadas pueden usarse por si solas como inventario en

Disponible en resoluciones para la deteccion de fisuras
de 2 mm a 1 mm de ancho

Control de calidad de imagen en tiempo real, durante su
captacion

Compresion ajustable para la optimizacion de la calidad
de laimagen y eficiencia de almacenamiento

La imagen muestra: Una imagen de video del pavimento del ancho de una pista completa

Estructura de directorio intuitivo

Fdcilmente accesible usando el software de visualizacion
de imdgenes

Imdgenes calibradas para captar deterioro con el
software D/VRate y WiseCrax de Roadware
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video de las secciones estudiadas, o conjuntamente con aplicaciones
adicionales de software Roadware. Los siguientes componentes pueden
afiadir funcionalidad a su producto:

VisiData®

El software de visualizacion de imégenes Roadware. Puede visualizar
simultdneamente todas las perspectivas recolectadas. 'Visite' cada seccién
cuando lo desee, usando una lista de inventario por secciones, interfaz de
mapas, o grdficas de datos asociados pertinentes.

VisiWeb®

Versién VisiData habilitada para uso en Internet/Intranet.

D/VRate®

Realice estudios de niveles de deterioro desde su oficina con vistas
tomadas desde la perspectiva del parabrisas.

WiseCrax®

WiseCrax detecta, clasifica, y evalda grietas de anchos de un minimo de 1
milimetros (0,03 pulg.) que puedan ser visualizadas usando las imégenes
del pavimento, y algoritmos avanzados de reconocimiento de imdagenes.

Laimagen muestra: Cdmaras de pavimento apuntadas hacia abajo y sistema de iluminacidn estroboscdpica

Video del Pavimento

PARTES DEL SISTEMA
Camara(s) digital(es)

Las cdmaras se encuentran disponibles en resoluciones capaces
de captar fisuras de 2 milimetros (0,07 pulg.) a 1 milimetros (0,03
pulg.) de ancho.

Control del sistema

Las cdmaras y las imdgenes captadas son controladas por el
sistema de almacenamiento de video digital (DVS). Se pueden
realizar ajustes a las imdgenes tanto antes como durante la
recoleccion de estas, mediante la interfaz grdfica del usuario
(GUI) del DVS.

Instrumento de medicion de distancia

El DMI del vehiculo ARAN puede medir distancias con una
precision de +/- dos-milésimas (0,002) milla por milla, (6 +/- 0,2
%) y muestra la distancia en millas o kilémetros con una
exactitud de hasta tres cifras decimales. El DMI es un codificador
dptico sin contacto que divide cada revolucién de rueda en 2000
pulsos. Con esta metodologia, la medicion de distancia no
depende de la velocidad por lo que se mantiene la precision de
todas las mediciones lineales tomadas, pese a la realidad de
fluctuacion en las condiciones de transito.

PRECISION

EI DMI del vehiculo ARAN de Roadware informa la ubicacién de la
imagen con una precision de hasta 10 cm (3,94 pulg.) de su
posicion lineal real.

INTEGRACION ADICIONAL DEL SISTEMA

Lasimdgenes digitales se vincularan a datos de otros subsistemas
ARAN disponibles, incluyendo aspereza, surcos, fallas, texturas,
espacios verticales y posicion GPS.

SALIDA

Todas las imdgenes van almacenadas en una estructura de
directorio intuitivo, organizadas por el nombre de archivo
determinado y por el punto de referencia lineal en el que la
imagen fue captada. Las imdgenes en formato JPEG son
nombradas de acuerdo al punto de distancia lineal en el que
fueron captadas.
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